4éme
Monte charge
Comment piloter des moteurs avec mblock? Aide n°8C

Comment réaliser une maquette de monte-charge ?

Aide 1
voici les commandes qui sont a utiliser pour I'activité 1

quand la t-:-u-:he ezt reldcheées

auancer” RPN (")

FUELA Tl & |2 vitess

W reculer * [ONPRINIEEY [\ /

Aide 2
voici les commandes qui sont a utiliser pour I'activité 2

avancer” [ERERYI=

quand la touch=lIMd est pressée a la vitess=fil
uand la touche ast relachée . .
d ':m 3 la vitessclfig

guand la tuuchem ast relachaa

reculer” PRPRUIEER 1 0] .
gal=i=ay= Robotrecule” aﬂ

quand la tuuchem est pressdaa

Robotracule =i gal=iai= Robotrecule é

répéter jusqu'a

jouer la note (e temps




Monte charge
Aide n°8C

.‘ 88 Comment réaliser une maquette de monte-charge ? 4eme

Comment piloter des moteurs avec mblock?

Aide 3
voici les commandes qui sont a utiliser pour I'activité 3

quand la tuuchﬂm ast presséa

avancer” [ENERCEEE, 100

uand la touch ast relachae _
—

a ast re B
quand la tuuchem ast reldchée
3 la vitessclflag .
al-iaeg- Robotrecule” aﬂ
quand la tﬂuchem ast pressaea Robotrecule =
gal=t=ey= Robotrecule” él
i

avancer” E=ERE] vitEEEEm

répatar jusgu'a
jouer la et o5 L un quart] temps
guand la tuuche-m ast pressaa

guand la touchelfJd est reldchée

3 |a vitess= @l
3 la vitess< @l
quand |a touchelPld est pressde 3 la vitass<lil

e & |a vitessa(il
guand la touchelld est reldchée

o

S8c A Aide 4
voici les commandes qui sont a utiliser pour I'activité 4

quand ast cliqué

repater indéfinimen

g distance”

distance mesuréepar le capteur ultrasons SL Cort
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Aide 5
voici les commandes qui sont a utiliser pour I'activité 5

quand est clique

G distance” B

répatar indéfinimen

distance mesurdapar le capteur ultrasonsdu

E attendre (8 secondes

jouer la note temps

jouer la note temps

H\6) Aide 6
: voici les commandes qui sont a utiliser pour I'activité 6

guand ast cliqua

ey vitesse" =] 100

et distance” B of
mettre P & E
distance mesuréepar le capteur ultrasonsdu
mettre Bz & m

distance vitessa

E

N <

o <En

avancer” ERERIEEEE 07




